NOM : Exercice

. . Découverte d’'un systéme mécanique
Prénom :
Classe: Cl 1 : Les techniques et outils de représentation du réel

Découverte d’un systéme mécanique : le vérin rotatif

Gamme de démontage

On souhaite déposer les roulements repeére 7

Q1 : Déterminer sur quelle piéce sont montés les roulements

repére 7 :
O Le pignon arbré repére 5

O le boitier central repére 1

Q2 : Numéroter les étapes de la gamme de démontage ci
dessous afin de déposer les roulements repére 7.

Q3 : Déterminer l'outillage nécessaire pour chaque étape.

Etapes Images

Actions

Dévisser les écrous repére 25

Retirer I'ensemble piston

Retirer un piston principal repére 13

et le joint 14

WPy

Dévisser I'écrou Hm repére 12




NOM :
Prénom :

Classe :

Exercice
Découverte d’'un systéme mécanique

Cl 1 : Les techniques et outils de représentation du réel

Etapes

Images

Actions

Outillage

Retirer les anneaux élastiques 8

Dévisser la vis Hc repere 11

Retirer I'ensemble pignon

Retirer les tubes repére 2
les boitiers repére 3
et les culasse repére 4

Dévisser un piston amortisseur
repére 15

Clé six pans (empreinte
pour la clé six pan non
représentée sur le plan

d'ensemble)

Retirer un anneau élastique repére 9

11

Déposer les roulement a billes
repere 7
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Q4 : Mesurer sur votre dessin d'ensembles les cotes des
roulements repére 7.
Les reporter sur le schéma ci contre.

Q5 : Entourer ci dessous la référence des roulements a
commander.

1.1 Roulements rigides a billes a une rangée

d 12 -22 mm
2
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Dimensions Charges de base Limnite Vitesses de base Masze Désignation
d'encornbrement dyna- statique de fatigue Vitessede  Vitesse
migue reféerence  limite
d D B C Co P,
mm kM kM trfmin ko -
i2 21 5 1.74 0,915 0,039 F0 000 43000 0.0063 61801
24 & 29 146 0,062 &7 000 40000 0,011 61901
28 B 5.4 236 01 G0000 38000 0,02 * 6001
30 8 507 2,36 01 60000 38000 0,026 1561
32 a0 728 31 0132 S0 000 32000 0,037 * 5201
EX) 12 10,1 415 0174 45 000 28000 0,06 * 5301
15 24 5 19 11 0,048 &0 000 38000 0,0065 61802
28 7 & 3 284 0,095 56 000 34 000 0,014 61902
32 8 585 285 012 50 000 32000 0,03 * 16002
32 9 h8% 285 012 50000 32000 0.03 * G002
35 11 B.06 375 016 43000 28000 0,045 * 8202
42 13 11.% S 0228 323000 24 000 0,082 * 6302
17 26 5 203 127 0,054 56000 34000 00075 61803
30 ! LX. Y. 255 0,108 50000 32000 0,016 61903
35 8 6,37 3.25 0137 45000 28000 0,038 * 16003
35 a0 637 325 0137 45 000 28000 0,038 * 5003
40 12 9.95 4,75 0.2 38 000 24000 0,085 * 6203
40 12 114 b 0228 38000 24 000 0,064 6203 ETHY
&7 14 143 6,55 0275 34 000 22000 011 * 5303
&2 17 229 108 0,455 28 000 12 000 027 6403
20 32 ) 4,03 232 0,104 451000 28000 0,018 61804
37 9 6,37 365 0156 43000 26 000 0,037 61904
52 ] 728 405 0173 38000 24 000 0,05 * 15004
42 12 9,95 5 0212 38 000 24000 0,067 * G004
&7 14 135 6,55 0,28 32000 20000 011 * 6204
&7 14 156 7.65 0325 32 000 20000 0,098 6204 ETNS
52 15 1468 78 0335 30000 19000 014 * 6304
ha 15 18,2 9 038 30000 19000 014 6304 ETHNS
12 19 30,7 15 0,64 241000 15000 041 Ga04
22 L0 14 14 ]l'._t'|5 03225 30000 19000 013 6222

by 16 186 23 03% 28000 18 000 018 6322




