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Evènements Actions

On / Off ? Avancer

Détection ligne à droite ? Tourner à droite de 2°

Détection ligne à gauche ? Tourner à gauche de 2°

Détection fin du circuit ? S’arrêter

Détection 
ligne à 
droite

Détection 
ligne à 
gauche

Détection 
de la fin 
du circuit Début : Si demande de départ

 Alors
     

Boucle_1 :     Si détection fin de circuit
         Alors
                S’arrêter
        Sinon
                   Si détection ligne gauche
                Alors
                       Tourner à gauche de 2°
                   Sinon
                       Si détection ligne droite
                       Alors
                          Tourner à droite de 2°
                       Sinon
                          Avancer tout droit
         Retour boucle _1

Sinon
    Retour Début

Correction 
simulation

Détection droiteDétection gauche

Comment simuler le 
fonctionnement du robot ?
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Détection 
ligne à 
gauche

Détection 
ligne à 
droite

Détection 
de la fin 
du circuit

Correction 
simulation

Comment simuler le 
fonctionnement du robot ?

Début : Si demande de départ
 Alors
     

Boucle_1 :     Si détection fin de circuit
         Alors
                S’arrêter
        Sinon
                   Si détection ligne gauche
                Alors
                       Tourner à gauche de 2°
                   Sinon
                       Si détection ligne droite
                       Alors
                          Tourner à droite de 2°
                       Sinon
                          Avancer tout droit
         Retour boucle _1

Sinon
    Retour Début

Position x = -209 / y = -140
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Début : Si demande de départ
 Alors
     

Boucle_1 :     Si détection fin de circuit
         Alors
                S’arrêter
        Sinon
                   Si détection ligne gauche
                Alors
                       Tourner à gauche de 2°
                   Sinon
                       Si détection ligne droite
                       Alors
                          Tourner à droite de 2°
                       Sinon
                          Avancer tout droit
         Retour boucle _1

Sinon
    Retour Début

Correction 
simulation

Comment simuler le 
fonctionnement du robot ?
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Comment simuler le 
fonctionnement du robot ?

Détection ligne à 
droite ?

OUI

NON

Tourner de 10° à 
droite

Détection ligne à 
gauche ?

OUI

NON

Tourner de 10° à 
gauche

S’arrêter

Début

Validation 
utilisateur ?

OUI

NONDétection fin de 
circuit ?

OUI

NON

Avancer tout droit

Correction 
simulation
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Comment simuler le 
fonctionnement du robot ?

Autre correction 
possible
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Comment simuler le 
fonctionnement du robot ?

Autre corrections 
possibles


