Robot Blue-Bot

Présentation du robot

Le Blue-Bot est un robot qui se déplace sur le sol. Sa mémoire
permet de programmer 40 mouvements. Il se déplace tout droit
vers l'avant et tout droit vers l'arriere par pas de 15 cm et
effectue des rotations de 90°. Il peut étre programmé et dirigé a
'aide de sept commandes. Le robot tourne sur place, quand il

pivote il n'avance pas. La touche effacer permet de vider la

mémoire avant un nouveau programme.

/ o/ ‘ R S LED bleue

indicateur LED

boutons de
VW 2 commande
/ £ <> Avancer
© > Reculer

€Y Tourner 90° vers la gauche / droite

circuit électronique S - Démarrer / arréter
@I Pause (1 seconde)
Effacer la mémoire

roue

connecteur

d‘alimentation moteurs

batterie
rechargeable

nom (pour connexion.’
Bluetooth)

engrenages



Programmer le robot Blue-Bot

Il suffit d’appuyer sur les touches placées sur le dos du Blue-
Bot pour entrer les instructions puis sur la touche GO apres
avoir placé convenablement le robot.
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En groupe : tester pendant quelques minutes le robot Blue-Bot,
comment fonctionne-t-il ?, comment réagit-il?, de quelle maniere

se déplace-t-il ?, ... .
Votre professeur va vous distribuer des cartes représentants
des portions de route, a vous de les disposer comme vous le

voulez et d’amener le robot Blue-Bot au bout de la route.

N’oubliez pas de travailler ensemble et de collaborer ;).



