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*: Les étapes sont marquées par la récupération des fromages sur une numération par repérage couleur inférieure ou égale a 3.
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“*: Les étapes d’arrét ne correspondent plus a un changement de couleur
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: ajout de la rotation - les étapes d’arrét sont marquées pour chaque rotation
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: ajout de la rotation - les étapes d’arrét sont marquées pour chaque rotation
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: rotation sans étapes d’arrét
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' Construire les premiers outils

- Jen}’orientedansleplan J t pour structurer sa pensée: & _: - Jen}’orientedansleplan
ou I’espace : ’ ou I’espace

% o numeération % #
J’anticipe des actions K ; ; 3 ; J’anticipe des actions

Je programme un robot : { Je programme un robot




Les observables du cahier de réussites

pour structurer sa pensee : § § ~ lemorientcdansieplan 14 & § pour structurer sa pensée : § § ~ Jemorientedansleplan
' ou I’espace : . ou I’espace

numeération 5§ sf £ % numeration 5§
} J’anticipe des actions K E 8 ¥ B Janticipe des actions

Je programme un robot : { Je programme un robot




