
 

 

 

 
Découverte d’un système mécanique : moteur asynchrone 
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PARTIE 2 



 

 

 

 
Q1 : Déterminer le nombre d'ensemble cinématique d'un moteur asynchrone. Nommer ces ensembles. (voir 
cours) 
Un moteur asynchrone est composé de ....... ensembles :  

l'ensemble ............................. et l'ensemble ............................. 

 
 
Q2 : Déterminer le mouvement possible entre l'ensemble rotor et l'ensemble stator. (rotation ou translation) 

Le mouvement possible entre l'ensemble rotor et l'ensemble stator est : ............................................. 

 
 
Q3 : Déterminer le repère de la pièce qui permet de réduire les frottements entre l'ensemble rotor et l'ensemble 
stator. 
Déterminer la quantité de cette pièce dans le système. 
 
La pièce qui permet de réduire les frottements entre l'ensemble rotor et l'ensemble stator est le roulement à 

billes repère ... 

Il y a ... roulements à billes dans ce système 

 
 
Q4 : Rechercher sur internet les constituants d'un roulement à billes. 
Compléter le tableau ci dessous : 
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Schéma d'un 
roulement à 

billes écorché Constituant d'un roulement à billes 

 

Photo d'un 

roulement à billes 

= 

A A B 
C 

D 
E 

Repère : Nom du constituant : 

A 

B 

C 

D 

E 

.................................................... 

.................................................... 

.................................................... 

.................................................... 

.................................................... 



 
 
 
 
 

On souhaite remplacer les roulements à billes repère 15 : 

Pour cela on procède au démontage de ce moteur Asynchrone. 

Lorsque l'on retire le rotor repère 1 du système, les roulements à billes repère 15 restent solidaires du 

rotor (voir ci dessous) 

 

 

 

 

 

 

 

Q5 : Déterminer le type de montage entre les roulements à billes et le rotor (voir cours). 

 montage avec du jeu 

 montage avec serrage 

 

Q6 : Déterminer la signification d'un "montage avec serrage" (voir internet). 

........................................................................................................................................................................

........................................................................................................................................................................

.................................................................................................................................................................. 

 

Q7 : Déterminer le nom de l'outil permettant d'extraire les roulements à billes du rotor (voir exercice outillage). 

Outil : .................................................. 

 

Q8 : On donne les dimensions des roulement repère 15 

Déterminer la désignation de ces roulements 

 Diamètre intérieur : 12 mm 

 Diamètre extérieur : 32 mm 

 Epaisseur : 10 mm 

 Désignation du roulement : ................................. 
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