NOM :

Prénom :

Exercice
Automatisme

Classe :

Repérer les actionneurs et les capteurs

Objectif : étre capable de repérer les actionneurs et les capteurs.

Systéme : ERM multitec

Q1 : Repérer ci dessous la partie commande et la partie opérative

Partie

Partie

Compétence :
Repérer les capteurs et les

actionneurs

Q2 : Compléter le SADT du systéme ERM multitec (voir liste de mots ci dessous)
On se place dans le cas ou le systeme dépile les palettes.

- ERM multitec.

- Palettes empilées dans le magasin a palettes.
- Palettes transférées une a une vers la sortie.

- Dépiler les palettes.
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SCHEMA 1
Capteurs A Capteurs B non visible sur
les plans ci-aprés
Moteur
Veri \
érin " .
hydraulique Vérin pneumatique (x2)

T~

Capteurs

C

Le vérin hydrauliqgue permet de déplacer le magasin a palettes
Les capteurs "A" permettent de déterminer la hauteur du magasin a palette.

Les vérins pneumatiques permettent de libérer ou de bloquer les palettes dans le magasin a palettes.
Les capteurs "B" permettent de connaitre la position du vérin pneumatique (tige sortie, tige rentrée)

Le moteur permet d'entrainer le convoyeur.
Les capteur "C" détectent la présence de palette sur le convoyeur.

Stock de

palettes vides
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Falettes vides déplides et
dirigess vers la ligne de
palettisation
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Q3: Repérer sur les plans suivants les capteurs et les actionneurs symbolisés sur le schéma 1.
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Plan de profil du
systeme
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Plan de face du

systeme
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