Nom : Contrale
Prénom :
Classe : Les degrés de liberté s

Observation :
Questions de cours 0

N s

Q1 : Combien de mouvements au total existe t il dans un monde en 3 dimensions ? (détailler votre réponse)

Q2 : Qu'est ce qu'un degré de liberté ?

Q3 : Qu'est ce qu'un degré de liaison ?

Q4 : Citer trois liaisons partielles.

Pour les systémes suivants :
- compléter le tableau des mobilités
- déterminer le nombre de degrés de liberté (ddl)
- déterminer le nom de la liaison

Q5 : systéme : playstation IT

Lecteur cd

N

Etude du mouvement du lecteur cd par rapport au boitier

Translation Rotation

Tx Ty Tz Rx Ry Rz

Nombre de ddl :......cooeeee e

Nom de 16 lAISON ..o,




Nom :

Contrale C'P

Prénom :
Classe :

Les degrés de liberté SR,

Q6 : systéme : manette playstation IT
z

Etude du mouvement du stick analogique par rapport au
boftier

Translation Rotation
Tx Ty Tz Rx Ry Rz 15
Nombre de ddl :.......cc.cooovrmeirrcee e
Nom de la li@ison :......ccooooveiereceririercrce e
Stick
analogique
Q7 : systeme : frigidaire Etude du mouvement de la porte par rapport au corps
z
Translation Rotation
Tx | Ty Tz Rx Ry Rz 15
Nombre de ddl :......ccoorireeirirr e
Nom de 1a li@iSon :.......ccoccumevermmrierier s
Q8 : systeme : scanner Etude du mouvement du couvercle par rapport au corps
Translation Rotation
couvercle
Tx Ty Tz Rx Ry Rz 15

Nombre de ddl :......coeeeeee e

Nom de 16 lHAISON ..o,




Nom : Controle
Prénom : GP

Classe : Les degrés de liberte . @4

Q9 : systéme : baby-foot
Etude du mouvement de la canne par rapport au corps

4 Translation Rotation

Tx Ty Tz Rx Ry Rz

Nombre de ddl :.......cc.cooovrmeiirce e 15
Nom de la li@ison :.......ccoooiereceririerire e
Q10 : systeme : téléphone portable LG version 1
, Etude du mouvement de I'écran par rapport au clavier
z ecran
Translation Rotation
. y Tx | Ty Tz Rx Ry Rz
AN 15
Nombre de ddl :.......cc.ccoovvoriveiericeiirr e
clavier

Nom de la lig@ison :.......ccccorecmveirrccianrnre e

Q11 : systeme : téléphone portable LG version 2
z Etude du mouvement de |'écran par rapport au clavier
Translation Rotation
Y
Tx | Ty Tz Rx Ry Rz 15
écran
Nombre de ddl ...
Nom de la li@isSon :......ccoooovereeicerircecsee e
clavier




Nom : Controle ('P
Prénom :
Classe : Les degrés de libertée SR,

Q12 : systeme : portail coulissant (identigue a celui du lycée)

Etude du mouvement du portail par rapport au pilier

Translation Rotation
tail
UL Tx | Ty | Tz | Rx | Ry | Rz
ilier
P 15
e
Nombre de ddl :.......c.ccoovvoerreeceerercere e
z
Nom de la li@isSon :.......ccoocvvvrecuverirrceisrrnre e
& | x Y
Q13 : systeme : moteur électrique
Etude du mouvement de |'arbre moteur par rapport au
‘%m carter
e —— N Translation Rotation
g : T™x | Ty | Tz | Rx | Ry | Rz

15

/ZL Nombre de ddl :..........mmriererersirenn

X Y Nom de la li@iSon :........cccoocorrvermrreerisivrrrrere

Arbre moteur
Q14 : systeme : vérin pneumatique Etude du mouvement entre la tige et le corps du vérin
Corps du vérin
Translation Rotation
Tx Ty Tz Rx Ry Rz

15

Nombre de ddl :.....ooveeeeeee e,

Nom de 16 liAISON &.....veeece oo




