
  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
On souhaite changer les joints d’un des vérins du sous ensemble de saisie.  
 
 
 
 
 
 
Course du vérin : …………… mm 
 
Diamètre du piston : ………….. mm 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
Effort développé en sortie de tige : ………… N 
 
Effort développé en rentrée de tige : ………… N 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Problématique 1 

Q1a : Déterminer les caractéristiques du vérin du sous ensemble de saisie. Voir : DT3 
 

Q1b : Déterminer la désignation du vérin Voir : DT4 et DT6 
 

 
Désignation : 

Q1c : Déterminer la force (en Newton) en sortie et en rentrée de tige d’un 
vérin Ø32 pour une pression de 6 bars 

Voir : tableau ci dessous. 
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Q1d : Inscrire sur la perspective éclatée ci dessous le repère des joints du 
vérin 
 

Voir : DT4 
 

 

Q1f : Déterminer la désignation du « jeu de joints » à commander pour le 
vérin du système de saisie des palettes. 
Diamètre de piston : 32mm 
Série : magnétique 
 

Voir : DT7 
 

Désignation du jeu de joints : …………………………………………………. 

Q1e : Classer les joints du vérin dans le tableau ci dessous. 
Cocher les cases correspondantes. 
 

Voir : DT4 
 

 Etanchéité : 

Repère des 
joints 

Statique Dynamique 

2   

5   

7 X  

11   

12   

20   
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On souhaite commander de nouveaux détecteurs ILS avec supports  
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Problématique 2 

 

Q2a : Colorier ci dessous la pièce du vérin que détectent les détecteurs 
ILS. 
 

Voir : DT4 et DT9 
 

 

Q2b : Déterminer la désignation des supports de détecteur à commander. 
 

Voir : DT9 
 

Désignation des supports de détecteur : …………………………………………. 

Q2c : Déterminer la désignation des détecteurs à commander. 
On veut des détecteurs ILS simples avec connecteur 15x15. 
 

Voir : DT9 
 

Désignation des détecteurs : …………………………………………. 
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