
  

LES SOLUTIONS POSSIBLES POUR LA FONCTION FT 1_14
 TRANSFORMER l'énergie mécanique de rotation en énergie mécanique de translation

FT 1_14 : TRANSFORMER l'énergie mécanique de 
                   rotation en énergie mécanique de translation 

 SOLUTION 1 : 

- Les 6 roues
 
- Les 4 roues

- Les 3 roues

- Les 2 roues 

 SOLUTION 2 : 

- Les chenilles

 SOLUTION 4 : 

- Les 4 pattes 

- Les 6 pattes ou +

 SOLUTION 3 : 

- Les jambes

FONCTION TECHNIQUE
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